Teszt Villamos hajtasokbdl (teljes)

VEZETEK- ES KERESZTNEV

Index szam

Datum

1. kérdés 5 pont
A négysiknegyedes hajtasnal:

a) amotor mindkét irdnyban tud hajtani és fékezni,

b) a motor két irdnyban hajthat, de nem tud fékezni,

c) amotor csak egy iranyban hajthat, de képes fékezni.
2. kérdés 15 pont

Ha azt érzékeljik, hogy a motor pozitiv iranyban forog, és a nyomaték is pozitiv iranyban hat,

akkor:
a) hajtasrdl van szo,
b) fékezésrél van szo,
c) nem egyértelmd, hogy hajtasrol vagy fékezésrdl van-e szo.
3. kérdés 5 pont
Az alacsony frekvencias aram és fesziiltség komponenseket szemlélve, a félhid kapcsolas:
a) ideadlis dramforrassal helyettesithetd,
b) idedlis feszlltségforrassal helyettesithetd,
c) idealis transzformatorral helyettesithetd.
4. kérdés 15 pont
A tirisztoros egyeniranyitdk azért haszndlatosak, mert szabdlyozni tudjdk a kimeneti
fesziiltséget és:
a) kétiranyu hajtast tesznek lehet6vé,
b) alkalmasak a kétiranyu energia-atvitelre,
c) nem okoznak felharmonikusokat.
5. kérdés 5 pont
A légrés csokkentésének:
a) agépészeti lehetGségek szabnak hatart,
b) a szort fluxus szab hatart,
c) ahUtés szab hatart.
6. kérdés 10 pont
Az elektromechanikai kdlcsdnhatas a motoroknal azt jelenti, hogy:
a) elektrosztatikus er6 lép fel két alkatrész k6zott és mechanikai munkat végez,
b) magneses er6 Iép fel két alkatrész kdzott és mechanikai munkat végez,

c) szukség van mind az elektrosztatikus, mind a magneses er6re a munkavégzéshez.

7. kérdés 10 pont
DC motor akkor jut generatoros izemmadba, amikor:
a) megvaltoztatjuk a tapfesziiltség elGjelét,
b) megvaltoztatjuk az dramiranyt,
c) meg kell valtoztatni mind az dram, mind a fesziltség iranyat.
8. kérdés 15 pont
A BLDC motorok taplalasat ugy végezzik, hogy:
a) két kivezetésre a tdpforras két polusat kotjik, a harmadikat leféldeljik,
b) két kivezetésre a tapforras két pdlusat kotjik, a harmadikat szabadon hagyjuk,
c) két kivezetésre a tapforras egyik pdlusat kotjik, a harmadik kivezetésre a masikat.
9. kérdés 5 pont
A villamos hajtasok sebesség szabalyozasanal ismerni kell:
a) a motor paramétereit,
b) aterhelés paramétereit,
¢) amotor és a terhelés paramétereit.
10. kérdés 10 pont
Villamos hajtdsokndl a pozicié szabalyozét ugy allitjuk be, hogy a hatdrfrekvencidja:
a) megegyezzen a sebesség szabalyozo hatarfrekvencidjaval,
b) joval nagyobb legyen a sebesség-szabalyozo hatarfrekvencidjanal,
c) joval kisebb legyen a sebesség-szabalyozé hatarfrekvencidjanal.
11. kérdés 15 pont
A motor pozicidjanak szabalyozasahoz elégséges a P tipusu szabalyozd, mert:
a) ez egy lassu szabalyozas,
b) avagasi korfrekvencia megfelelé megvalasztasaval az integralis tag feleslegessé
valik,
c) apozicié a sebesség integralja.
12. kérdés 5 pont
Az AC gépek tekercseit:
a) kotelez6en csillagkapcsolasba kell kotni,
b) kotelez6en haromszog kapcsoldsba kell kotni,
c) acsillag kapcsolds egyszer(siti az analizist, de alkalmazdas szempontjabdl a két
kapcsolas egyenértékai.
13. kérdés 15 pont
Allandésult dllapotban harom fazisdram hatasa helyettesithetd egy tekercsaram hatasaval,
ha:
a) atekercs forgathatd és az dram értéke valtoztathatd,
b) forgatni tudjuk a tekercset, az aramot nem kell valtoztatni,
¢) tudjuk az aramot véltoztatni, a tekercs forgatasa nem feltétel.



14. kérdés 5 pont
A szinuszos PMAC gépek nem eshetnek ki a szinkron m(ikodésbél:
a) anagy forgaté nyomatéknak koszonhetGen,
b) mert, az allérész dramok és a légrés indukcio térvektora kdzott automatikusan 90°
szog all be.
c) mert pozicid visszacsatolas segitségével, az allérész aramok és a légrés indukcid
térvektorai kozott 90° szbget tartunk.
15. kérdés 10 pont
A szinuszos PMAC gépeknél a forgatd nyomaték gy jon létre, hogy:
a) azallérész tekercsek arama hat a forgdérész magneses terére,
b) aforgdrész magneses tere hat az allérész tekercsekben folyé daramra,
c) aforgdrész dramokat indukal az allérész tekercsekben.
16. kérdés 5 pont
Az aszinkron motor mikodése:
a) idealis transzformatorral modellezhetd,
b) valds transzformatorral modellezhetg,
c) nem modellezhet§ semmilyen transzformatorral.
17. kérdés 10 pont
Az aszinkron motor transzformatoros modellezése:
a) az allérész viselkedésére vonatkozik,
b) aforgodrész modellezésére vonatkozik,
c) figyelembe veszi mind az allérész, mind a forgdrész viselkedését.
18. kérdés 15 pont
Az aszinkron motoroknal az elektromagneses nyomaték tgy egyenlitédik ki a terhelési
nyomatékkal, hogy:
a) aterhelési nyomaték novekedése lassitja a motort, ami emeli az elektromagneses
nyomatékot,
b) aterhelési nyomaték novekedése gyorsitja a motort, ami emeli az elektromdagneses
nyomatékot,
c) aterhelési nyomaték novekedése gyorsitja a motort, ami csékkenti az
elektromagneses nyomatékot.
19. kérdés 5 pont
Az aszinkron motor sebesség-szabdlyozasat végz6 inverter kimenetén:
a) Haromfazisu, szimmetrikus, szinuszos feszlltség van,
b) ahdromfazisu szinuszos fesziiltség mellett jelentés felharmonikusok vannak,
c) feszlltség kioltasos négyszogijel van.
20. kérdés 10 pont
Ha az aszinkron motor generatoros fékezésekor tul nagy a csuszas:
a) tdl nagy arammal fog mikodni az inverter,
b) tul nagy lesz a teljesitmény-felvétel a taphaldzatbdl,
c) erételjes kopas fog jelentkezni.

21. kérdés 15 pont
Az egyfazisu aszinkron motor sebessége:
a) nem szabalyozhatg,
b) kétfazisu inverterrel szabdlyozhato,
c) haromfazisu inverterrel szabalyozhato.
22. kérdés 5 pont
Az aszinkron motor dramai és fesziiltségei V/f sebességvezérlés és vektor-vezérlés esetén:
a) nem kiilonboznek egymastdl dllanddsult allapotban,
b) nem kulonboznek egymastdl atmeneti allapotban,
c) Iényegesen eltérnek egymastdl.
23. kérdés 10 pont
A harom fazisu aszinkron motor tekercseit (a,b,c) azért célszer( két tekerccsel (d,q)
modellezni, mert:
a) gy kisebbek a veszteségek,
b) egyszer(ibb a szabalyozas,
c) alegegyszer(ibb aszinkron motor valdjaban kétfazisa.
24. kérdés 5 pont
A léptet6 motorok alkalmazasi teriletei:
a) acementmalmok és hengerm(vek meghajtasa,
b) szamitogép periféridk meghajtasa,
c) jarmlvek meghajtasa.
25. kérdés 10 pont
A Iéptet6 motorok digitdlis aktuatornak tekintheték, mert egy-egy vezérlé impulzus hatasara
mindig:
a) azonos szogelfordulast végeznek,
b) egy fordulatot tesznek meg,
c) egy radian szogelfordulast végeznek.
26. kérdés 15 pont
Fél Iépéses vezérlést akkor kapunk a |éptet6 motoroknal:
a) haolyan Iépéseket is beiktatunk, amikor két tekercset egyidejlileg gerjesztiink,
b) ha olyan Iépéseket is beiktatunk, amikor két tekercset ellenfazisban gerjesztiink
c) haa megfelel6 tekercset révid ideig gerjesztjik.



